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KURSPLAN

Reglerteknik fortsattningskurs for civilingenjor i maskinteknik
Feedback Control of Dynamic Systems, Continuation Course for Master of Science in Mechanical
Engineering
7,5 hogskolepoang (7.5 credits)

Kurskod: ET2622 Amnesgrupp: Elektroteknik

Huvudomrade: Elektroteknik, Maskinteknik Undervisningssprak: Svenska men undervisning pa engelska
Utbildningsomrade: Teknik kan férekomma.

Utbildningsniva: Avancerad niva Giller fran: 2020-08-31

Fordjupning: AIF - Avancerad niva, har kurs/er pa Faststilld: 2020-04-21

avancerad niva som forkunskapskrav

I. Beslut
Denna kurs ar inrittad av dekan 2020-01-31. Kursplanen ar faststilld av prefekten vid institutionen for
matematik och naturvetenskap 2020-04-21 och giller fran 2020-08-31.

2. Forkunskapskrav
For tilltrade till kursen kravs avklarade kurser Reglerteknik 6 hp och Signalbehandling 7,5 hp.

3. Syfte och innehall

3.1 Syfte
Syftet med kursen ar att studenten ska forvarva fordjupade kunskaper och fardigheter i reglerteknik.
Sadana kunskaper ar nédvandiga for att kunna arbeta professionellt med reglertekniska
konstruktionsuppgifter med anknytning till omradena maskinteknik, elektroteknik och datateknik.

3.2 Innehall
* Flervariabla system
* Samplade system
* Styrbarhet, observerbarhet, robusthet och stabilitet
* Kalmanfiltrering
* Linjarkvadratisk reglering
* Begransningar: kanslighet, komplementar kanslighet, signalbegransningar
* Olinjara system: lyapunovfunktioner, cirkelkriteriet, beskrivande funktioner, exakt linjarisering
* Prediktionsreglering, MPC

4. Lirandemal
Fdljande lirandemal examineras i kursen:

4.1 Kunskap och forstaelse
Efter genomford kurs ska studenten:
* Ha forstaelse for flervariabla systems teori
* Ha forstaelse for styrbarhet, observerbarhet, robusthet och stabilitet
* Ha forstaelse for linjarkvadratisk reglering och kalmanfiltrering
* Ha forstaelse for olinjara systems teori
* Ha forstaelse for prediktionsreglering

4.2 Firdighet och formaga
Efter genomford kurs ska studenten:
* Kunna analysera flervariabla systems egenskaper
» Kunna konstruera regulatorer for enkla flervariabla system
* Kunna analysera system med avseende pa styrbarhet, observerbarhet, robusthet och stabilitet
» Kunna konstruera linjarkvadratisk reglering och kalmanfiltrering
* Kunna analysera enkla olinjira systems egenskaper



* Kunna konstruera regulatorer for enkla olinjara system
* Kunna konstruera regulatorer for prediktionsreglering

4.3 Virderingsformaga och forhallningssitt
Efter genomford kurs ska studenten:
* Kunna vardera olika regulatorkonstruktioner mot uppstallda krav och prestanda

Laraktiviteter
Kursen ges i form av forelasningar, ovningar, laborationer och projekt.

Bed6mning och examination
Examinationsmoment for kursen

Kod Bendmning Omfattning Betyg
2010 Salstentamen 3hp AF
2020 Laboration 2 hp GU
2030 Projektuppgift | 1,5 hp GU
2040 Projektuppgift 2 | hp GU

Kursen bedoms med betygen A Utmarkt, B Mycket bra, C Bra, D Tillfredsstillande, E Tillrackligt, FX Underkand,
nagot mer arbete kravs, F Underkand.

| kurstillfallets kurs-PM framgar i vilka examinationsmoment som kursens lirandemal examineras samt gillande
bedomningsgrunder.

Examinator kan, efter samrad med hogskolans FUNKA-samordnare, fatta beslut om anpassad examinationsform for att en
student med varaktig funktionsvariation ska ges en likvardig examination jamfort med en student utan funktionsvariation.

Kursvdrdering
Kursvirdering ska goras i enlighet med BTH:s beslut om fragestillning i kursvirderingar och beslut om
process for hantering och uppfoljning av kursvarderingar.

Begransningar i examen
Kursen kan inga i examen men inte tillsammans med annan kurs vars innehill, helt eller delvis,
overensstammer med innehallet i denna kurs.

Kurslitteratur och 6vriga ldrresurser
Glad Ljung. Reglerteori, andra upplagan, Studentlitteratur 2003, ISBN 978-91-44-03003-6
Prediktionsreglering, MPC, material fran institutionen.



