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1. Beslut

Denna kurs är inrättad av dekan 2017-08-31. Kursplanen är fastställd av prefekten vid institutionen för 

matematik och naturvetenskap 2021-03-01 och gäller från 2021-08-30.

2. Förkunskapskrav

För tillträde till kursen krävs genomgången kurs i Signaler och system, grundkurs, 9 hp.

3. Syfte och innehåll

3.1 Syfte

Kursen syftar till att ge studenten fördjupning inom signalbehandling inklusive detektering av känd 

signalform i brus, adaptiva filter och riktningsskattning med hjälp av multipla sensorer. Kursen förbereder 

för vidare studier och tillämpade projekt inom delar av det marintekniska området.

3.2 Innehåll

• Detektering av signal i brus

• Estimering av signalparametrar

• Adaptiva filter, främst baserade på Least Mean Square-algoritmen

• Multipla sensorer (arrayer) och riktningsskattning

• Kort introduktion till artificiell intelligens och maskininlärning

4. Lärandemål

Följande lärandemål examineras i kursen:

4.1 Kunskap och förståelse

Efter genomförd kurs ska studenten kunna:

• visa kunskap och förståelse för signaldetektering och parameterestimering.

• visa grundläggande kunskap och förståelse för adaptiva filter.

• visa grundläggande kunskap och förståelse för multipla sensorer.

• visa översiktlig kunskap och förståelse om artificiell intelligens och maskininlärning.

4.2 Färdighet och förmåga

Efter genomförd kurs ska studenten kunna:

• använda metoder för signaldetektering och parameterestimering.

• använda signalbehandlingsmetoder för riktningsskattning.

• tillämpa signalbehandlingsmetoder för problemställningar inom något marintekniskt område.

4.3 Värderingsförmåga och förhållningssätt

Efter genomförd kurs ska studenten kunna:

• föreslå och avgöra vad som är lämpliga angreppssätt för att lösa problemställningar inom valda delar av 

det marintekniska området.



5. Läraktiviteter

Kursen bedrivs genom föreläsningar, övningar, laborationer och inlämningsuppgifter. En webbaserad 

kursplattform används för att tillgängliggöra kursmaterial för studenterna.

6. Bedömning och examination

Examinationsmoment för kursen

Kod Benämning Omfattning Betyg

2110 Salstentamen 2,5 hp AF

2120 Laboration 1 hp GU

2130 Inlämningsuppgift 0,5 hp GU

Kursen bedöms med betygen A Utmärkt, B Mycket bra, C Bra, D Tillfredsställande, E Tillräckligt, FX Underkänd, 

något mer arbete krävs, F Underkänd.

Salstentamen bestämmer kursens slutbetyg vilket utfärdas först när samtliga examinationsmoment godkänts.

I kurstillfällets information inför kursstart framgår i vilka examinationsmoment som kursens lärandemål 

examineras samt gällande bedömningsgrunder.

Examinator kan, efter samråd med högskolans FUNKA-samordnare, fatta beslut om anpassad examinationsform för att en 

student med varaktig funktionsvariation ska ges en likvärdig examination jämfört med en student utan funktionsvariation.

7. Kursvärdering

Kursvärdering ska göras i enlighet med BTH:s beslut om frågeställning i kursvärderingar och beslut om 

process för hantering och uppföljning av kursvärderingar.

8. Begränsningar i examen

Kursen kan ingå i examen men inte tillsammans med annan kurs vars innehåll, helt eller delvis, 

överensstämmer med innehållet i denna kurs.

9. Kurslitteratur och övriga lärresurser

Kurslitteratur:

Delar av följande böcker ingår i kursen.

Fredrik Gustafsson, Lennart Ljung, Mille Millnert, Signal Processing, ISBN: 9789144058351, Studentlitteratur, 

2010.

Fredrik Gunnarsson, Fredrik Gustafsson, Fredrik Tjärnström, Signal Processing - Exercises, ISBN:

9789144058368, Studentlitteratur, 2010.

William S Burdic, Underwater Acoustic System Analysis, ISBN: 9780932146632, Peninsula Publishing, 2000.

Material från institutionen.

 

Referenslitteratur:

Fredrik Gustafsson, Statistical Sensor Fusion, ISBN: 9789144127248, Studentlitteratur 2018.

Fredrik Gustafsson, Christian Lundquist, Zoran Sjanic, Statistical Sensor Fusion - Exercises, ISBN: 

9789144100111, Studentlitteratur 2015.


